
ロボット関連の研究部会の方々が展示館見学に来られました。
（平成２６年６月１８日）

計測自動制御学会のフィールドロボティクス部会及び日本ロボット学
会の建設ロボット研究会の方々が計測自動制御技術に関係する展示館の
７技術の見学をしました。

当日は、１６名の方々が参加されました。

説明は、出展者と見学者のブースでのパネルディスカッションにより行
いました。

１ 見学月日 ： 平成２６年６月１８日（水） １０：３０～１３：１０

２ 場 所 ： 国土交通省関東地方整備局 関東技術事務所 建設技術展示館

３ 見 学 者 ： 公益社団法人 計測自動制御学会 システムインテグレーション（ＳＩ）部門

フィールドロボティクス部会

一般社団法人 日本ロボット学会 建設ロボット研究会

以上 １６名

４ 協力団体 ： 清水建設㈱、西日本高速道路エンジニアリング四国㈱、ＪＩＰテクノサイエン

ス㈱、西尾レントオール㈱、㈱ニコン・トリンブル、㈱安藤・間、㈱アーク・

ジオ・サポート

建設技術展示館 関東技術事務所鳥瞰図



見学者の感想：

・メリットについてもう少し、知りたかった。

デジタルカメラ三次元計測システムPIXXIS

：ＪＩＰテクノサイエンス㈱

ＧＰＳ・自動追尾転圧締固め管理システム

：西尾レントオール㈱

見学者の感想：

・普及していく技術だと思いました。

・経路提示まであるとなお、面白い。

見学者の感想：

・劣化診断の技術としては、興味深い。

・簡単に見えるアルゴリズムで、実際に適用し
ている所が良かった。

ＨＩＶＩＤＡＳ（ヒビダス）

：清水建設株式会社

見学者の感想：

・形状から損傷の分析をする所に興味を持った。

・キャリブレーションがキーだと、良くわかり
ました。

Ｊシステム（赤外線調査トータルサポートシステム）

：西日本高速道路エンジニアリング四国㈱



遠隔操作無人探査機（ＲＯＶ）による水底部微地
形計測システム：㈱アーク・ジオ・サポート

見学者の感想：

・船とＲＯＶの間の距離が離れると精度がどの程
度なのか詳しく知りたかった。

見学者の感想：

・自動化を含む技術として興味を持ちました。

グレードコントロールシステム

：㈱ニコン・トリンブル

３Ｄ－ラスタム（３Ｄ－ＬＳＴＭ）

：株式会社 安藤・間

見学者の感想：

・変位量が落ち着く定義の精度と計測精度の間
について、システムの中身がよくわかりました。

全体的な見学者の感想：

・１ブース10分程度の説明時間で行っていますが、もっと質問する時間が欲しい。


